人工智能与物联网实验室教学资源项目采购参数
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	1
	自动驾驶系统资源包
	1.项目功能
本项目结合汽车产业技术的多年丰富经验, 提供自动驾驶技术平台综合解决方案。
本模块通过实时调用摄像头获取当前车辆驾驶前方视频信息，对前方车道进行准确分割，并识别车辆、dashed、arrow等信息，实时提供给自动驾驶平台来辅助车辆驾驶。
本模块通过实时调用摄像头获取当前车辆驾驶前方视频信息，对中国常见交通标志进行准确识别，实时提供给自动驾驶平台进行车辆驾驶控制。
本模块通过实时调用摄像头获取当前重点路段车流量相关数据，包括车辆类别(货车、卡车等)识别，车速统计，车辆数量等数据，辅助解决交通拥堵和预知路况信息提供给自动驾驶的汽车。
2.技术架构
项目基本涵盖了AI技术在CV领域的常用技术框架，所有基础软件版本均为行业最新的稳定版本：opencv，CNN，TensorFlow，Pytorch，yolo。

卡尔曼滤波、匈牙利算法、VIT算法
使用yolo等业界主流目标检测解决方案
使用Python 3.7及以上版本
3.数据集
本项目数据已进行手动标注, 方便老师进行实际教学落地, 训练图片大于1千张。
1）提供完整标注的车辆检测数据集样本。
2）提供完整标注的中国交通标志数据集样本
3) 提供完整车道分割数据集样本
4.渐进式教学设计
在技术上，采用渐进式教学设计, 每个阶段都会对上个阶段的知识进行运用, 每个阶段都有完成的成果物，即使深度学习的小白学习也很容易上手, 并有益于教学落地。
阶段I：项目前置知识：
学习完本阶段能够充分理解和运用卷积神经网络、目标检测应用知识。
阶段2：车辆检测追踪分析
学习完本阶段能够充分运用目标检测进行自定义数据集的标注和训练, 并实现yolo与其他技术的融合。
阶段3：交通标识识别与可视化
学习完本阶段学生可以熟练进行目标检测调参的使用, 包括先验聚类框的参数调整。
阶段4：车道分割检测
学习完本阶段学生可以熟练使用当前最新的vit算法进行目标检测和目标分割。
5.成果物
提供完整实践教学资源，包括实践任务书、项目指导书、源码、数据集、课件、课程视频、软件安装包、实验报告等。
（1）实践任务书：明确实践要求，业务功能和技术实现要求等。
（2）实验报告模版：描述项目背景、项目数据、算法构建、模型训练、实验结论等。
（3）项目指导书：包括项目背景、技术方向、运行环境，以及实践教学的组织方式，考核标准，评分标准等。
（4）源码：有完整可运行的代码，代码符合行业编码规范。
（5）数据集：项目数据集使用现场采集和开源数据集等方式获取并手动标注, 方便老师进行实际教学落地, 训练数据集大于1千张。
（6）课件：图文并茂的呈现项目的完整开发过程及技术栈所涉及技术点。
（7）课程视频：全流程微课。
（8）软件安装包：项目运行所依赖的软件。

	2
	智能医疗问诊系统
资源包
	1.项目功能

本项目本案例基于大语言模型（LLM），使用提示词工程、RAG检索增强生成、模型微调实现的新一代医疗领域垂类大模型应用医疗健康助手。项目融合医疗领域垂类大模型、权威医学知识（RAG）、上下文记忆能力（记忆体）、AI推理（全参数大模型）和现代软件开发实践（Flask/Vue/Axios）的综合性、专业化智能医疗应用。它成功地在技术的先进性、医疗的专业性和用户的易用性之间取得了卓越的平衡。

项目应包含至少五个模块：

（1）RAG增强检索模块：基于权威知识库的检索增强生成

（2）基于LLM的智能体模块：以大模型为大脑的医疗导诊智能体

（3）基于Flask的Web服务模块：后端服务与API接口

（4）基于VUE框架的前端模块：用户界面与交互体验

（5）基于LLaMA-Factory的大模型微调模块：医疗领域垂类模型训练

2.成果物：

（1）实践任务书：明确实践要求，业务功能和技术实现要求等。

（2）项目指导书：授课教师了解如何讲授项目并组织教学。

（3）源代码：完整版参考代码。

（4）知识库数据集：医疗疾病知识库文档。

（5）视频资源。

1）项目视频：完成项目开发全过程的完整视频，方便讲师备课，或者方便学生学习。

2）视频数量不少于50个；视频总时长不少于5小时。

3）视频要求：所有视频均不能使用AI生成视频。


